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 مقدمه  1

 هدف دفترچه راهنما  1.1

-PMارتباط با ماژول  ی و برقرار  یکشم یس  نصب، ،یاندازراه   یبرا  ازیعات موردندفترچه راهنما تمام اطلا  نیا

WT-Pack  .است 

  ازیموردن  یدانش فن 1.2

 است.  ازیموردن یکی با مباحث الکتر هی اول ییدفترچه، آشنا  نیدرک ا  منظوربه 

   

 اعتبار دفترچه راهنما  1.3

 مشخصات معتبر است .  ن یا یدفترچه برا  نیا

Software Hardware MODEL 

V1.0 V1.0 PM-WT-Pack 

 

 ی فن یبانی پشت 1.4

 : د یریبا ما تماس بگ  ر یز یهااز راه  ی فن  یبانیپشت افتیدر یبرا

 info@parsmega.com: لیمیا 

 021-91009955:  تلفن
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 و ویبره ترانسمیتر وزن - کنترلر

 

  یمنینکات ا 2

گرفتن دستورات  ممکن است باعث وارد آمدن   ده یو ناد رمتخصص یماژول توسط افراد غ یاندازراه   -2.1

 به ماژول گردد.  یجد  بیآس 

 افراد ندارد. یبرا یخطر جان چی ه ماًیماژول مستق ن یا -2.2

 .  ستین د ییماژول مورد تأ  ن یاستفاده از ا کند ی م د یافراد را تهد  یکه خطر جان ییهادر دستگاه   -2.3
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 محصول  ی معرف 3

   هیاول حات یتوض 3.1

PM-WT-PACK یبند بسته  یهانیده در ماش تفااس  یبرا ژهیطور و است که به یصنعت  نیترلر توزکن ک ی 

را   ی پرکن یاو کنترل مرحله   نیتوز ند یاز لودسل، فرآ گنالیس  افتیماژول با در ن یشده است. ا یطراح یخط

 .کند ی صورت مستقل اجرا مبه 

و   Fast یهاچه یدر  ن ی( و همچننیتوز  بره یو و   در یف بره ی)و بره یکنترل همزمان دو و ت یمحصول قابل نیا

Fine   یادو مرحله نیتوز تم یاز الگور یری گ. بهرهباشد ی مرا دارا  (Fast/Fine به )م یهمراه پارامتر قابل تنظ  

Fall د ینمای را فراهم م یبند بسته  ند یمناسب در فرآ  یریبه دقت بالا و تکرارپذ  ی ابی، امکان دست . 

PM-WT-PACK پروتکل  ق یاز طرModbus ارتباط با  ت یقابلPLC ،HMI ی کنترل یهاستمیس  ریو سا  

  ی کربند یقابل خواندن و پ ق یطر نیعملکرد از ا تی هدف و وضع ر یمقاد  ،یمیتنظ  یپارامترها ی را دارد و تمام

 . باشند ی م

را حذف نموده   PLCدر   نیمنطق توز  یسازاده یبه پ از یمستقل، ن ن یواحد کنترل توز ک یعنوان ماژول به  نیا

 .سازدی فراهم م سازاننیماش   یرا برا  نانیابل اطمق و  ق یدق  دار،یپا یبند بسته  ستمیس  ک ی ی و امکان طراح

 موارد استفاده  3.2

شده است و   یطراح  یخط  یبند بسته یهانیدر ماش  ن یتوز  ند یکنترل فرآ یبرا PM-WT-PACK ماژول

 . ردیگی مورد استفاده قرار م  یکیپنومات یهاچه یدر  ای برهیبر و ی مبتن  یپرکن یهاستم یدر س   ژهیطور وبه 

 : باشد ی قابل استفاده م ری ز ی کاربردها  محصول در نیا

 یاحبوبات، غلات و مواد دانه  یبند بسته  یهانیماش 

 ی و پودر  یمواد گرانول ن یتوز یهاستمیس 

 ( Single Headهد )تک  یبند بسته  خطوط

 ( Bulk/Fine)  یا پرکن دو مرحله  یهاستمیس 

 مستقل دارند  ن یبه کنترل توز ازیکه ن OEM آلاتنیماش 
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   یمشخصات فن 3.3

 ی عموم مشخصات 3.3.1

 مقدار  پارامتر 

 کنترلر توزین صنعتی  نوع محصول 

 بندی خطی های بسته ماشین کاربرد 

 (Bulk / Fine) ایدو مرحله  روش کنترل 

 قابل تنظیم   Fall قابلیت جبران 

 (Phase Angle Control) کنترل زاویه فاز الگوریتم کنترل ویبره 

 Modbus RTU ارتباط

 ی یلر/تابلوئی نوع نصب 

 

 ه یتغذ مشخصات 3.3.2

 مقدار  پارامتر 

 24V DC ولتاژ تغذیه 

 3W توان مصرفی 

 

 لودسل   یورود مشخصات 3.3.3

 مقدار  پارامتر 

 Strain Gauge نوع لودسل 

 5V DC ولتاژ تحریک 

 بیت A/D 24 رزولوشن مبدل

 عدد  4 لودسل قابل اتصال تعداد 

 قابل تنظیم  فیلتر دیجیتال 

 

 تالی ج ید یهای ورود 3.3.4

 ر مقدا پارامتر 

 عدد 3 تعداد ورودی 

 NPN و PNP سازگار با

 Enable / Start / Proximity عملکردها
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 بره یکنترل و یهای خروج 3.3.5

 مقدار  پارامتر 

 عدد 2 تعداد خروجی 

 SCR نوع خروجی 

 Phase Angle Control روش کنترل 

 5A حداکثر جریان 

 Vibrator Feeder / Vibrator Weighing کاربرد 

 

 رله  یهای خروج 3.3.6

 مقدار  پارامتر 

 عدد 3 تعداد رله 

 Fast Valve / Fine Valve / End Signal کاربرد 

 5A حداکثر جریان 
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 کنترل   یمنطق کل 3.4
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 نصب  4

 ی کینصب مکان  4.1

 نصب  طیشرا 4.1.1

 نصب گردد:  ریز ط یدر شرا د یشده و با یجهت نصب در داخل تابلو برق طراح PM-WT-PACK ماژول

 از رطوبت  یار و ع خشک ط ینصب در مح •

 م یدر معرض ارتعاش مستق  یر یعدم قرارگ •

 د یشد  یسیالکترومغناط  زیدور از منابع نو  •

 دستگاه  ی در محدوده مشخصات فن  ط یمح  یدما •

 نحوه نصب در تابلو 4.2

 بودن(   یلیاستاندارد تابلو )در صورت ر  لیر ی دستگاه بر رو نصب

 مناسب در نظر گرفته شود.  ه یتهو ی ف دستگاه برافاصله در اطرا متری سانت 5حداقل   شودی م  ه یتوص     

 قدرت زات یفاصله از تجه 4.3

 است: یالزام  ر یموارد ز تیفاز، رعا  هی و کنترل زاو  SCR یهای توجه به وجود خروج با

 ز ی و منابع نو  نورترهایاز کنتاکتورها، ا متری سانت 10حداقل   فاصله

 قدرت  یهاعبور کابل لودسل در کنار کابل عدم

 توان  یهام یاز س  گنالیس  یهام یس  ریمس یجداساز

 و دفع حرارت هیتهو 4.4

 بالا محتمل است.  ی حرارت در بارها د ی، تول SCR  یاستفاده از خروج ل یدل  به

 :شودی م ه ی توص ر یبه حداکثر مجاز، موارد ز ک ینزد یهاان یصورت استفاده در جر در

 مناسب داخل تابلو   هی استفاده از تهو •

 کننده گرم  زاتیعدم نصب در مجاورت تجه •
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 لودسل  یبندمیس 5

 نوع لودسل قابل استفاده  5.1

 است. شده  یطراح  Strain Gaugeنوع  یهااستفاده با لودسل  یبرا PM-WT-PACK ماژول

 : مشخصات

 (  7mV/Vبر ولت تا حداکثر  ) ولتی لیآنالوگ م یخروج •

 5V DC ک یولتاژ تحر •

 مه یاتصال چهار س  •

 شود ی م ه یتوص لدداریکابل ش  •

 ی کیالکتر ونیزولاسیا 5.2

  زولهی( اAC یهایو ورود  SCR یهای قدرت دستگاه )خروج یهاصورت کامل از بخش لودسل به   یورود

 شده است.

 موجب: ونی زولاسیا  نیا

 فاز   هی از کنترل زاو یناش  زی نو ری کاهش تأث •

 ی ریگاندازه  یداریپا شیافزا •

 . گرددی م ی ریگاز انتقال اختلالات قدرت به مدار اندازه  ی ریجلوگ •

 اتصال لودسل  یهانالیترم 5.3

 مقدار  ترمینال دستگاه 

+Exc Excitation + 

-Exc Excitation - 

+Sig Signal + 

-Sig Signal - 

 

 موجب قرائت معکوس وزن خواهد شد. گنالیس   ت یقطب نادرست  اتصال    
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 زینصب جهت کاهش نو یهاهیتوص 5.4

 قدرت  یهاصورت جداگانه از کابلعبور کابل لودسل به  •

 SCR یبا کابل خروج ی عدم عبور مواز •

 ( Twisted Pair)  ده یاستفاده از کابل زوج تاب •

 ارت تابلو  حیاتصال صح •

 های و خروج  های ورود  یبندمیس 6

 تال یجید یهایورود 6.1

 . باشد ی م  زوله ی اپتوا تال یجید  یورود  3 یدارا  PM-WT-PACK ماژول

 های ورود مشخصات

 مقدار  پارامتر 

 عدد 3 ی ود تعداد ور 

 ی اپتوکوپلر داخل ون یزولاس یا نوع

 ولت  24تا  18 ی کار  ولتاژ

 Source و Sink سازگاری

 

 ها  یورود عملکرد

 عملکرد  ی ورود

IN1 Enable 

IN2 Start 

IN3 Proximity 

 

 ( Sink / Sourceاتصال ) نحوه 

 را دارند:  ریاستفاده در هر دو حالت ز  تیقابل های ورود

 Source (PNP) حالت

 .شودی با اعمال ولتاژ مثبت فعال م یو ورود  0ها ولتاژ  ی حالت مشترک ورود نیا در
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 Sink (NPN) حالت

 . شودی ( فعال م0) ن یبا اتصال به زم یها ولتاژ مثبت و ورود  ی حالت مشترک ورود نیا در

 و مدار قدرت برقرار است. ی مدار کنترل ن یب یک یالکتر ونیزولاس یا ،یوجود اپتوکوپلر داخل ل یدل  به

 است. ی الزام یبند م یدر هنگام س   حیصح ت یقطب  تیرعا    

 ( بره ی)کنترل و SCR یهایخروج 6.2

 . باشد ی م هابره یکنترل توان و  یبرا SCR یدو خروج ی دارا دستگاه

 SCR یمشخصات خروج 6.2.1

 مقدار  پارامتر 

 عدد  2 ی تعداد خروج

 SCR ی خروج نوع

 فاز  هی کنترل زاو کنترل  روش 

 آمپر  5 ان یجر داکثرح

 ویبره فیدر/ویبره توزین  کاربرد 

 

 نحوه اتصال  6.2.2

 شده است. یطراح AC یجهت کنترل بارها SCR یخروج •

 فاز بار انجام شود.  ر یدر مس د یاتصال با •

 به بار متصل گردد.  ماًینول مستق •

 موجب عملکرد نادرست شود. تواند ی م  نول و  فاز اشتباه  اتصال    

 ی من ینکات ا 6.2.3

 آمپر استفاده نشود.  5از  شیب ان یبار با جر از •

 مناسب در نظر گرفته شود.  هی تهو ان،یبه حداکثر جر ک ینزد ی در بارها •

 شود. یخوددار  SCR یبه خروج DC ی از اتصال بارها •
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 رله یهایخروج 6.3

 : باشد ی له مر ی خروج 3 ی دارا دستگاه

 عملکرد  رله 

Relay FAST دریچه Fast /  فرچهFast 

Relay FINE دریچه Fine /  فرچهFine 

Relay FINISH توزین  پایان  اعلام 

 

 هارله  یعملکرد  رفتار

 . شوند ی فعال م FINEو   FASTرله   کل، یشروع س  در

 . شودی قطع م FAST، رله Fast Switchبه   دنیاز رس  پس

 .ماند ی م ی فعال باق  FINISHتنها رله   کل، یس  انیپا در

 :شودی م  هی، توص SCR یهای خروجفاز در   هی وجود کنترل زاو ل یدل  به

 جدا شوند. گنالیس  یهااز کابل SCR ی خروج یهاکابل

 مناسب استفاده گردد.  EMI لتر یاز ف  ز، یصورت وجود نو در

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

15 
 

PM-WT-Pack  

 و ویبره ترانسمیتر وزن - کنترلر

 
 ( Phase Referenceولتاژ شبکه ) یری گنمونه یورود 6.4

  گنالیس  افت یدر ازمند ین PM-WT-PACK، ماژول SCR یهای فاز در خروج  ه یکنترل زاو ی اجرا منظوربه 

 : یورود  نال یدو ترم  یمنظور، دستگاه دارا  نی. بد باشد ی مرجع از ولتاژ شبکه م

Phase (L)    وNeutral (N) باشد ی م . 

 نحوه اتصال  6.4.1

 دستگاه متصل گردد.   Phase نالی به ترم د یشبکه با یفاز ورود  •

 متصل گردد.  Neutral  نالیبه ترم د ینول شبکه با •

 .شودی استفاده م زین  SCR قیاز طر برهیبار و ه یتغذ  ریعنوان مس به  یهمان فاز ورود  •

 فاز خواهد شد. ه یموجب اختلال در عملکرد کنترل زاو هانال یترم  نیا حیصح اتصال عدم     

 ی من ینکات ا 6.4.2

 برق انجام شود.  ی منیا یمطابق استانداردها د یاتصال با •

 .شودی م  هی فاز توص ریمناسب در مس یحفاظت وزی استفاده از ف •

 گردد.   یارت خوددار حیبدون اتصال صح ی زینو یهاستم یتراک نول با س از اش  •

تطابق ولتاژ   نیبنابرا شود،ی م  نیشبکه تأم  یاز ورود  ماًیمستق SCR یهای فاز خروج  هی زاو مرجع      

 است.  یبا مشخصات دستگاه الزام  یورود
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 پارامترها  7

 شده است. یرده( مقداdefault)  فرضش یپ ر یبا مقاد  د یپارامترها در زمان خر تمام

کار را   نی( اReset to factory setting)  هی اول ماتیبا دستور بازگشت به تنظ د یتوانی م نیهمچن شما

 . د یانجام ده

 اند. شده  یبند م یمختلف تقس یهاسهولت کار پارامترها به گروه  یبرا •

 است. Wordبه   رهایطول تمام متغ •

 ( communication) یپارامتر ارتباط 7.1

 طول متغیر نوع  عنوان 
 آدرس مدباس 

 توضیحات
پیش 

 فرض 
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 

Device ID Unsigned int 1 40001 0 0 
ID   مدباس دستگاه 

1~247 
1 R/W 

Baud Rate Unsigned int 1 40002 1 1 

 سرعت انتقال اطلاعات

0~10 
0 = 2400 bps 
1 = 4800 bps 
2 = 9600 bps 

3 = 14400 bps 
4 = 19200 bps 
5 = 28800 bps 
6 = 38400 bps 
7 = 56700 bps 
8 = 76800 bps 

9 = 115200 bps 
10 = 230400 bps 

2 R/W 

Parity Unsigned int 1 40003 2 2 

0~2 
0 = None 

1 = Odd 
2 = Even 

2 R/W 

Stop Bit Unsigned int 1 40004 3 3 
0 , 1 

0 = 1 bit 
1 = 2 bit 

0 R/W 

RTU/Ascii Unsigned int 1 40005 4 4 

0~2 
0 = RTU 

1 = Ascii (8bit) 
2 = Ascii (7bit) 

3 = Polling 
(Remote Display) 

0 R/W 

 .شوند ی پس از خاموش و روشن شدن اعمال م ی ارتباط ی پارامترها    
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 پارامتر اطلاعات ماژول 7.2

 باشند ی ( مRead Only) یفقط خواندن ری ز یپارامترها تمام

 طول نوع متغیر عنوان 
 مدباس  آدرس

 توضیحات
پیش 

 فرض 
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 

SW Version Float 2 40007 6 6 - - R 

HW Version Float 2 40009 8 8 - - R 

 وزن یپارامترها 7.3

 طول نوع متغیر عنوان 
 آدرس

 توضیحات
پیش 

 فرض 
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 

Gross Weight Float 2 40026 19 25 یوزن کل --- R 

Net Weight Float 2 40028 1B 27 وزن خالص --- R 

Input Voltage Float 2 40036 23 35  ولتاژ آنالوگ ورودی --- R 

 

 .دهد ی م  شیلودسل است را نما  یکه بر رو ی ( تمام وزنgross weight) ی وزن کل •

 است. سنگبا کسر وزن پاره  ی دهنده وزن کل( نشانNet weightوزن خالص) •

 ولت است.   یل یمقدار به م  نیلودسل ظاهرشده است. ا  یاست که در خروج ی ولتاژ •

 ونیبراسیکال  یپارامترها 7.4

 طول نوع متغیر عنوان 
 آدرس

 توضیحات
پیش 

 فرض 
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 
Loadcell 
Capacity 

Float 2 40043 2A 42 وزن کلی --- R/W 

Loadcell 
Sensitivity 

Float 2 40045 2C 44 وزن خالص --- R/W 

Scale Weight Float 2 40047 2E 46  وزن مرجع کالیبراسیون --- R/W 

Filter Unsigned Int 1 40051 32 50 
 فیلتر 

 
--- R/W 
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 کنترل  یپارامترها 7.5

 . ردگیی ( صورت مNet weightوزن خالص )  یبر مبنا بره یتوان و کنترل 

 طول متغیرنوع  عنوان 
 آدرس

 توضیحات
پیش 

 ض فر
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 

Control Mode Unsigned Int 1 40065 40 64 
0=Vibrate Off 

1= Step By Step 
2=Smart 

1 R/W 

Vib Fast 
Power 

Unsigned Int 1 40066 41 65 0~100% 30 R/W 

Vib Fine 
Power 

Unsigned Int 1 40067 42 66 0~100% 60 R/W 

Fast Set Point Float 2 40068 43 67 -  R/W 

Set Point Float 2 40070 45 69 -  R/W 

Fall Float 2 40072 47 71 -  R/W 

Vib Feeder 
Power 

Unsigned Int 1 40076 4B 75 0~100% 50 R/W 

 
Control Mode رودی بکار م بره یانتخاب روش کنترل و ی: برا  . 

Vibrate Fast Powerدر مرحله  برهی: توان وFast مشخص کرد.  توانی له سرعت( را م )مرح 

Vibrate Fine Powerدر مرحله  برهی: توان وFine مشخص کرد.  توانی )مرحله دقت( را م 

Fast Set Point با توان وارد شده در پارامتر   برهیوزن و  نیبه ا دن ی: بعد از شروع پروسه تا رسVib 

Fast Power کند ی کار م. 

Set Pointیپروسه تمام شده و خروج  زانیم نیوزن به ا دنیبا رس  د،باش ی م نی توز یی: وزن نها Finish  

 . شودی روشن م

Fallیاز محصول مورد بسته بند  یبه وزن مقدار زش ی. وزن رکند یرا مشخص م ی بسته بند  زش ی: وزن ر  

هنوز به کفه   یشده ول  خته یر براتور یاز و  ی عنیقرار دارد،   یو باگت وزن کش براتور یو ن یکه ب شود یگفته م 

 است. دهینرس  یزن کشو

 

 

 

 

 

  



 
 

19 
 

PM-WT-Pack  
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 ها فرمان 7.6

 طول نوع متغیر عنوان 
 آدرس

 توضیحات
پیش 

 فرض 
 خواندن/نوشتن 

PLC Hex Dec 

Zero Coil 1 00001 0 0 Zero Weight Off R/W 

Calibration Coil 1 00002 1 1 
Weight 

Calibration 
Off R/W 

Tare Coil 1 00003 2 2 Tare Weight Off R/W 

Enable Coil 1 00009 8 8 Enable Weighting Off R/W 

Start Coil 1 00010 9 9 Start Weighting Off R/W 

 
 هافرمان یعملکرد  رفتار

Zero (Coil 1) 

 . ردیگی را صفر مرجع در نظر م یوزن جار  •

 قابل اجراست.  Readyفقط در حالت  •

Calibration (Coil 2) 

 .کند ی م  برهیکال Scale Weight ستریرا با وزن وارد شده در رج تریترانسم •

 . د یلودسل قرار ده ی وزن مرجع خود را رو د یمقدار با ن ی( ا1قبل از فعال کردن )  •

Tare (Coil 3) 

 .شودی م  رهیعنوان وزن پارسنگ ذخبه  یوزن جار  •

Enable (Coil 8) 

 . شودی فعال م ن ی(، توز1با فعال شدن )  •

 است.   یالزام  1در حالت  تینگه داشتن ب در، یف برهیوو روشن شدن  ن یتوز کل یشروع س  یبرا •

Start (Coil 9) 

 . شودی آغاز م ن یتوز کلی شروع، س  ط ی(، در صورت برقرار بودن شرا1با فعال شدن )  •

 . ستین 1در حالت   تیبه نگه داشتن ب  ی ازین کل، یپس از شروع س  •

 ارسال گردد.  یصورت پالسفرمان به  شودی م ه یتوص •
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 ون یبراسیو کال هیلاو یاندازراه 8

 قبل از روشن کردن دستگاه  یهایبررس  8.1

 گردد:   یبررس  ری موارد ز ه، یاز اعمال تغذ  قبل

 یبند م یلودسل مطابق جدول س   حیاتصال صح •

 مرجع شبکه  فاز و نول   حیاتصال صح •

 بره ی و یهای خروج حیاتصال صح •

 ها بره ی و ر یعدم اتصال کوتاه در مس •

   Startو  Enable  یهای ورود یبند م یصحت س  •

 شود.  یاز روشن کردن دستگاه خوددار  ،یبند م یس  در  خطا وجود   صورت در     

 ه یروشن کردن اول  8.2

 .د ییرا اعمال نما 24VDC  هیتغذ  •

 ( متصل باشد.Neutralو    Phaseولتاژ مرجع شبکه ) •

 گردد. ی بررس  Status Wordمقدار   Modbus قیاز طر •

 خواهد شد. Readyحالت  در صورت عدم وجود خطا، دستگاه وارد  •

 )با مشخصات لودسل(  یپارامتر ونیبراس ی کال 8.3

 : طیشرا

 .د یرا داشته باش   mV/Vو   تیلودسل شامل مشخصات ظرف  برهیبرگه کال •

 :یشنهادیپ  مراحل

 ( وارد شود.42D)آدرس   Loadcell Capacityلودسل در پارامتر   ی نام تیمقدار ظرف  .1

 ( وارد شود. 44D)آدرس  Loadcell Sensitivityلودسل در پارامتر   mV/Vمقدار  .2

 . ردیدر حالت بدون بار قرار گ ستمیس  .3

 فرمان ارسال گردد.  Zeroمربوط به  Coil  قیاز طر .4

 صفر باشد. کینزد د یشده باداده  شی، وزن نماZero  پس از انجام .5

ها لودسل  تیا مجموع ظرف را برابر ب تیلودسل به ماژول متصل است، ظرف کیاز   شتر یکه ب ی : در صورتنکته

 .د ی ها وارد کنلودسل  mV/V نیانگ یرا برابر با م  mV/Vو 
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( قابل قبول باشد  27Dو  25D)آدرس  Gross/Net Weightکه وزن محاسبه شده   یصورت در

 است.  افتهی انیپا ونیبراس یکال ند یانجام شده و فرآ  ی به درست ونیبراس یکال

 .د یرا انجام ده  یوزن ون یبراس یلوزن محاسبه شده خطا دارد مرحله کا اگر

 شده(  هی)توص یوزن ونیبراس ی کال 8.4

 : طیشرا

 ق یاستفاده از وزنه مرجع دق •

 لودسل باشد  ینام تظرفی  ٪ 30وزن مرجع حداقل  •

 :یشنهادیپ  مراحل

 شود.  Zeroبدون بار  ستمیابتدا س  .1

 . ردیلودسل قرار گ ی وزنه مرجع رو .2

 ( وارد شود. 46D)آدرس   Scale Weightوزن وزنه مرجع در پارامتر  .3

 به ارسال گردد.  Calibrationمربوط به   Coil( به  1فرمان فعال ) .4

 :ونیبراسیفرمان کال یاز اجرا پس

 .شودی م  م یتنظ  یداخل  برهیکال بیضر •

 با وزن مرجع مطابقت داشته باشد.  د یشده بامقدار وزن خوانده  •

 تکرار گردد.  ند یفرآ از، یدر صورت ن •

 تالی ج ید لتریف میتنظ 8.5

 آن:  ر ییکه با تغ باشد یم  تالیج ید لتر یپارامتر ف یدارا  PM-WT-PACK ماژول

 یر یگنیانگ یم یهاتعداد نمونه  •

 ستم یپاسخ س سرعت  •

 نوسان وزن  زانیم •

 . ردیگی قرار م ر یتأث تحت

 . د یکن ی ( را مقدار ده50D)آدرس  Filterپارامتر   رات ییانجام تغ یبرا
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 نو یبراسینکات مهم کال  8.6

 مجدد است. ونیبراس یکال  ازمند ین یکیساختار مکان ایدر لودسل    ریی هرگونه تغ •

 حتماً از روش وزن مرجع استفاده شود.  ه،یپس از نصب اول شودی م ه یتوص •

 باشد.  داریدر حالت پا د یبا ستم ی، س Calibrateفرمان   یدر هنگام اجرا  •

 .ابد ی ش یافزا لتریمقدار ف ،یکی با لرزش مکان یهاستم یدر س  •

 .ابد یکاهش   لتریکوتاه، مقدار ف  کلیبا زمان س  ی در کاربردها •

 داشته باشد.   Fallمجدد  م یبه تنظ ازیممکن است ن  لتریف  رییتغ •

 ن یتوز هی اول یپارامترها میتنظ 8.7

 : ونی براسیاز کال پس

• Setpoint  گردد.  م یتنظ 

• Fast Set Point  گردد.   م یتنظ 

• Fall  (. 0  ایقدار کم شود )ابتدا م ی مقدارده 

• Fast Power  وFine Power   وFeeder Power شوند.  م یتنظ 

 یاتیتست عمل 8.8

• Enable مدباس( ا ی تالیجید  یورود  قی فعال شود. )از طر 

 مدباس(   ای تالیجی د ی ورود  قیارسال گردد. )از طر Startفرمان  •

 شود.  ی بررس  FINEو    FASTعملکرد مراحل   •

 ثبت گردد.  یی وزن نها •

 .ابد ی شیافزا Fallمقدار  Overweightصورت در  •

 گردد.  م یماده تنظ  زش یو بر اساس رفتار ر یصورت تجرببه  د یبا Fall مقدار


